PM-PA / PM-PAC / PM-PAG / PM-PAGC GUC

ANALIZORU

1. GIRiS

Gii¢ Analizorii, sebekedeki elektrik parametrelerinin kontrolii, 6l¢iimii ve izlenimi i¢in idealdir. 4 adet LED gostergesi olup biitiin 151k kosullar1 altinda
parametreler ve degerler kolayca okunabilir. 123 parametre gosteren cihaz, iic, iki ve tek fazli sistemi i¢in uygulanabilir.Beslenme ve 6l¢iim baglantilar:
uclar ile taginabilir. Cihazda 3 adet SA dahili sekonder akim trafolar1 vardir.

2. CIHAZIN CALISTIRILMASI

Tiim baglantilar semaya (PM-PA icin sekil 1, PM-PAC igin sekil 2) gore yapilmalidir. Cihaza ilk defa enerji verildiginde ilk ii¢ diplay de faz — notr arasi
gerilim bilgileri, toplam ekraninda da bu ii¢ fazin ortalamasini gosterecektir. Dogru gerilim degerlerinin okunabilmesi igin gerilim trafosunun primer ve
sekonder gerilim degerleri dogru girilmis olmalidir. Akim degerlerinin dogru okunabilmesi i¢in akim trafosu doniistirme oraninin dogru girilmesi
gerekmektedir. Bu ayarlamalar yapildiktan sonra cihaz dogru degerleri gosterecektir. L1, L2, L3 noktalar1 3 faz baglantisin1 N noktasi notr baglantisini
gostermektedir. Ana akim trafolarinin sirasi ile 11 _I1,, 121-12, ve 13-I3; girislerine baglanmalidir. k ve 1 uglar1 bu terminallere ayr1 ayr1 baglanmalidir.
Dogru cos, gii¢ ve harmonik degerlerinin okunabilmesi igin akim ve gerilim baglantilari eslesmelidir. Ornegin L1 terminaline baglanan fazin akimi 11
terminaline baglanmalidir.

2.1. Ol¢iilen Parametreler

Parametre Toplam L1 L2 L3
VLN ° ° ° °
VLL ° ) ) °
1 ° ° ° °
FRQ(Hz) °

PF ° ° ° °
KW ° ) ) °
KVar ° o o .
KVA ° ° ° °
KWH(Import) .

KWH(Export) d

KVarH IND °

KVarH CAP °

KVAH °

VTHD ° ° °
V3+Vi3 o o o
ITHD o o .
13 +113 o o .

PM-PA/PM-PAC asagidaki parametreleri dlcer ve gosterir:

e Voltajlar (L1-N; L2-N; L3-N; L1-L2; L2-L3; L1-L3; ortalama L-N; ortalama L-L)
e Akimlar (L1; L2; L3; toplam)

e Aktif Giig (L1; L2; L3; total)

e Reaktif Gii¢ (L1; L2; L3; total)

e  Goriiniir Giig (L1; L2; L3; total)
* Yukaridaki parametrelerin minimum ve maksimum degerleri

e Giic Faktorii (L1; L2; L3; Ortalama)

e  Gerilim Harmonikleri (THD; odd harmonics up to 13-th of L1, L2, L3)
e Akim Harmonikleri (THD; odd harmonics up to 13-th of L1, L2, L3)
e  Aktif Enerji

e Reaktif Enerji

e Kapasitif Enerji

e  Goriiniir Enerji

o Frekans



3. KULLANIM ALANLARI VE UYGULAMALAR

PM-PA maliyet etkinligi olan bir cihaz olup fabrikanin enerji kontroliinii arttirir.
® Fabrika enerji kontrolii

® Sebeke problemleri izleme ve ortaya ¢ikarma

4. ON PANEL TANIMI
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5. GORUNEN PARAMETRELER

Grup I Parametreleri - dokuz tek LED den biri se¢ilmis olan parmetreyi gosterir.

Grup II Parametreleri- alt1 tek LED den biri secilmis olan parametreyi gosterir.

Grup Se¢cme Butonu — Kullanilan parametreyi degistirmek i¢in basili tutulur parametreler grubundan yeni se¢ilmis biitiin tek LED ler kisa bir siire
yanip soner.

Yukar1 ve Asagi buton — Kullanilan parametreyi gormek i¢in herhangi birine basilir.

Akim veya Gerilim Harmonikleri Goriiniisii

1. Grup I Parametrelerinden V(gerilim) harmonikleri veya I (akim) harmonikleri seg.
2. Secilmis Grup I parametrelerini Grup II parametlerine degistir.
3. Yukar1 veya agag1 butonlarini kullanarak biitiin harmonikleri goriintiile.

Minimum ve Maksimum Degerleri Goriintiileme

1. Goriintiilenmek istenen parametreyi seg.

2. Grup Se¢cme butonuna bas ve bastli tut.

3. Maksimum parametre degerlerini gostermek igin yukari butonuna bas.
4. Minimum parametre degerlerini gostermek icin asagi butonuna bas.

Minimum ve Maksimum Degerleri Tekrar Ayarlama

1. Tekrar ayarlanmak istenen parametreyi sec.
2. Grup Se¢me butonuna bas ve bastli tut.
3. Yukari ve agagi butonlarina ayni anda bas.

Akim Cevirme Orani

1. Grup Se¢me butonuna bas ve 5saniye tut.
2. Akim ¢evirme oranini yukari ve agagi butonunu kullanarak ayarla.

Not: Akim cevirme orani xxx/1.
Ornek: Eger akim gevirme orani 75/5 ise girilecek deger 15 tir.



5.1. Parametre Menusu
Parametre meniisiine giris ; Sef butonuna 3 saniye boyunca basil tutarak
gergeklestirilir.
e L3 Ekrani — Parametre Ismi
. Toplam Ekrani — Parametre Degeri

Parametre Listesi:

Parameter Aciklama Ayar Arahgi Fabrika Degeri

USc VT Sekonder Voltaji (V) 20-300 220

UPr VT Primer Voltaji (V) 20-120000 220

ctr Akim Trafosu Cevirme Orani 1-2000 1

F.rl Role 1 Fonksiyon Tipi -nonE-
Lrl’ Role 1 Limit Degeri
t.dl’ Role 1 Gecikme Degeri(saniye) 1-180 4

Fr2 Role 2 Fonksiyon Tipi -nonE-
L2 Role 2 Limit Degeri

t.d2" Role 2 Gecikme Degeri(saniye) 1-180 4
SL.A Cihaz Adresi 1-247 1

Bdr Haberlesme Hiz1 (bps) 1200/115200 9600

St.b Dur Biti 172 1

Clr Enerji Sayaci Sifirlama Asag1 ok Butonuna birkag saniye basili tutulur.

. C.XX+XX=99 olmalidir.
Loc Sifre No/Yes Ornek: C.25 + 74 =99
End Menuden Cikis
. :F.r1 - F.r2 parametreleri ‘“none” ayarlanir ise bu parametreler gizlenir.

Parametreleri Kaydirma ve Degerlerini Degistirme:

. Parametreleri Kaydirma Modu : Biitiin LED’ler yanar ve Up/Down butonlar ile parametreler kaydirilir.
. Degerleri Degistirme Modu : Biitiin LED’ler yanmaz ve Up/Down butonlari ile degerler degistirilir.

Set butonu ile yukaridaki modlardan birinin se¢imi saglanir.

Role Fonksiyon Tipleri:

Fonksiyon Adi Aciklama
-nonE- Fonksiyon yok (Role OFF konumunda)
t.Hi.VLn Faz-Notr aras1 gerilimlerin ortalamas: yiiksek
Hi.VLn Faz-Notr aras1 gerilimlerden herhangi biri yiiksek
t.Lo.VLn Faz-Notr arast gerilimlerin ortalamasi diisiik
Lo.VLn Faz-Notr aras1 gerilimlerden herhangi biri diisiik
t.Hi.VLL Faz-Faz arasi gerilimlerin ortalamas: yiiksek
Hi.VLL Faz-Faz aras1 gerilimlerden herhangi biri yiiksek
t.Lo.VLL Faz-Faz aras1 gerilimlerin ortalamas diisiik
Lo.VLL Faz-Faz arasi gerilimlerden herhangi biri diisiik
t.Hi. I Toplam akim yiiksek
Hi. I Bazi hatlarin akimu yiiksek
t.Lo. I Toplam akim diisiik
Lo. I Bazi hatlarin akimu diistik
t.Hi.Ac.P Toplam aktif gii¢ yiiksek
Hi.Ac.P Bazi hatlarin aktif giicii yiiksek
t.Lo.Ac.P Toplam aktif gii¢ diisiik
Lo.Ac.P Bazi hatlarin aktif giicii diisiik
t.Hi. r.P Toplam reaktif gii¢ yiiksek
Hi.r.P Bazi hatlarin reaktif giicti yiiksek
t.Lo. r.P Toplam reaktif gii¢ diisiik
Lo.r.P Bazi hatlarin reaktif giicti diisiik
t.Hi.AP.P Toplam goriiniir gii¢ yliksek
Hi.AP.P Bazi hatlarin goriiniir giicti yiiksek
t.Lo.AP.P Toplam goriiniir gii¢ diisiik
Lo.AP.P Bazi hatlarin goriiniir giicti diisiik
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L™ b ve . ! parametreleri goriilmez. Role 1 siirekli Off konumundadir.

6. Giic Analizérii PM-PAC MODBUS ILETiSiMi

Gii¢ analizorii PM-PAC ‘1n iletisim portu ;
1. Es zamanli olmayan 2 adet RS485 iletim hatt1 (EIA/TIA-485 Standardr)
2. Modbus Protokolii — RTU (Remote Terminal Unit) Mode
gerekmektedir.
RTU moddaki her bayt formati su sekildedir ;
Kodlama Sistemi: 8-bit binary, hexadecimal 0-9, A—F Mesajin her 8 bitlik alaninda iki hexadecimal karakter
Her bayttaki bitler: 1 baslama biti 8 data biti, 6ncelikli olarak en diisiik anlaml bit yollanir.1 bitirme biti (dtb==8); 2 bitirme biti (dtb=9)
Hata kontrol alam: Cyclical Redundancy Check (CRC)
Cihaz ; 2 es zamanli olmayan seri iletim hizina (4800 bps ve 9600 bps) sahiptir.
Her mesaj agagida belirtilen yapida siirekli bir akisla iletilmelidir.

Slave Address Function Code Data CRC
1 byte 1 byte n bytes 2 bytes

Tanimlanabilir cihaz adres araligi 1 ile 247 arasindadir.

Broadcast mesajlar1 desteklenmemektedir.

Cihaz adresi ve CRC de dahil olmak iizere mesaj uzunlugu en fazla 64 bayt olmalidir.
Desteklenen MODBUS fonksiyonlari:

03 (0x03) Dahili register okuma fonksiyonu
06 (0x06) Tek registera yazma fonksiyonu
08 (0x08) Diagnostics (Loopback Mesaji)
16 (0x10) Coklu register yazma fonksiyonu
17 (0x11) Cihaz ID sorgulama fonksiyonu

17 kodlu fonksiyon sorgusunun cevabi ; PM-PA_Vx_MBy ‘dir. “x” firmware versiyonunu, “y” ‘de Modbus tablo versiyonunu gdsterir.
Desteklenen hata MODBUS kodlari;

01 ILLEGAL FONKSIYON

02 ILLEGAL DATA ADRESI

03 ILLEGAL DATA DEGERI



6.1. GUC ANALIiZORU PM-PAC MODBUS TABLOSU VER.1

Register Adresi

Register Tanimi

Data Formati

Erisim Tipi (O:okuma Y:yazma)

Aciklama

1 Role durumlari Word o} 0 - Iki rélede OFF durumunda
1 — REL1-ON; REL2-OFF durumlarinda
2 — REL1-OFF; REL2-ON durumlarinda
3 — Iki rélede ON durumunda
2 Switch ON Réle Word Y 1 - Switch ON REL1
n 2 - Switch ON REL2
3 Switch OFF Réle | Word Y 1 - Switch OFF REL1
n 2 - Switch OFF REL2
4 Sayagclar Word Y Herhangi bir deder yazildiginda bitln sayaclar
sifirlama sifirlanir
5 Min. Max. Word Y Yazma:
Degerlerini 0 — B0Otlin Min. ve Max. Degerlerini resetler
Resetleme 1 —Min. ve Max. Faz gerilimlerini resetler
2 — Min. ve Max. Hat gerilimlerini resetler
3 — Min. ve Max. Akimlari resetler
4 — Min. ve Max. Aktif guicleri resetler
5 — Min. ve Max. Reaktif gligleri resetler
6 — Min. ve Max. Gérandr glicleri resetler
6 Akim Cevirme Word o/Y 1+2000 Akim Cevirme Orani
Orani [ctr]
7 1. Rélenin Word o/Y 24 — Fonksiyon yok
Fonksiyonu [F.r1] Binary deger haritasi: 00000000000pppht
t: 1—toplam ; 0— herhangi bir hat
h: 1—Yiksek Limit; 0— Dusik Limit
parametre indeksi ppp:
000 — Goriindr Gug
001 — Reaktif Glg
010 — Aktif Glig
011 — Akim
100 — Hat Gerilimi
101 — Faz Gerilimi
8 2. Rélenin Word o/Y (1.Rélenin fonksiyonuyla ayni)
Fonksiyonu [F.r2]
9 1. Rélenin Word o/Y 1.Rélenin1+180 saniye anahtarlamali On/Off
Zaman gecikme zamani
Gecikmesi [t.d1]
10 2. Rélenin Word o/Y 2.Rdlenin 1+180 saniye anahtarlamall On/Off
Zaman gecikme zamani
Gecikmesi [t.d2]
11 Cihaz Adresi Word o’y 1+247 Cihazin Modbus Adresi
[SL.A]
12 Baud Hizi [bdr] Word o/Y 1 —9600 bps; 0—4800 bps
13 Data Bitleri [dtb] Word o/Y 1 — 9 bits; 0 — 8 bits
44 1. Rélenin Limiti Longint o/Y 1.Réle fonksiyonunun limiti
[L.r1]
46 Limit of Relay 2 Longlnt o/Y 2.Réle fonksiyonunun limiti
[L.r2]
48 Frekans Float O 1. hattin frekansi
50 ULN1 Float (0] 1.hattin faz gerilimi
52 ULN2 Float (0] 2.hattin faz gerilimi
54 ULN3 Float (0] 3.hattin faz gerilimi
56 ULNort Float (6] Faz gerilimlerinin ortalamasi
58 ULLA1 Float (6] 1 ve 2. hat arasi gerilim
60 uLL2 Float (6] 2 ve 3. hat arasi gerilim
62 ULL3 Float (0] 3 ve 1. hat arasi gerilim
64 ULLort Float (0] Hat gerilimlerinin ortalamasi




66 11 Float (0] 1. hat akimi

68 12 Float o} 2. hat akimi

70 13 Float o} 3. hat akimi

72 I-toplam Float (0] Toplam akim

74 P1 Float (0] 1. hattin aktif glict

76 P2 Float (0] 2. hattin aktif glict

78 P3 Float 0] 3. hattin aktif glict

80 P-toplam Float (0] Toplam aktif giic

82 Q1 Float o} 1. hattin reaktif glicl

84 Q2 Float (0] 2. hattin reaktif guict

86 Q3 Float o} 3. hattin reaktif giict

88 Q-toplam Float (0] Toplam reaktif gli¢

90 S1 Float (0] 1. hattin gérandr giicl

92 S2 Float (0] 2. hattin gériinir glci

94 S3 Float (0] 3. hattin gériinlr glici

96 S-toplam Float (0] Toplam gériinir gic

98 PF1 Float (0] 1. hattin gli¢ faktéri

100 PF2 Float (0] 2. hattin gii¢ faktorl

102 PF3 Float (0] 3. hattin gii¢ faktérl

104 PF-toplam Float (0] Toplam gui¢ faktéru

106 Aktif Enerji LongWord (0] Aktif enerji sayacl

108 induktif Enerii LongWord ) indiiktif enerji sayaci

110 Kapasitif Eneriji LongWord (0] Kapasitif enerji sayaci

112 Gorundr Eneri LongWord (0] Gorundr eneriji sayacl

114 L1:VTHD Float (6] 1. hat faz gerilimindeki THD
116 L2:VTHD Float (6] 2. hat faz gerilimindeki THD
118 L3:VTHD Float (6] 3. hat faz gerilimindeki THD
120 L1:ITHD Float o} 1. hattin akimindaki THD
122 L2:ITHD Float O 2. hattin akimindaki THD
124 L3:ITHD Float (6] 3. hattin akimindaki THD
126 L1:v3 Float (0] 1. hat faz geriliminin 3. harmonigi
128 L2:V3 Float (6] 2. hat faz geriliminin 3. harmonigi
130 L3:V3 Float (0] 3. hat faz geriliminin 3. harmonigi
132 L1:13 Float (0] 1. hat akiminin 3. harmonigi




134 L2:13 Float (0] . hat akiminin 3. harmonigi

136 L3:13 Float (0] . hat akiminin 3. harmonigi

138 L1:V5 Float (0] . hat faz geriliminin 5. harmonigi
140 L2:vV5 Float (6] . hat faz geriliminin 5. harmonigi
142 L3:V5 Float (0] . hat faz geriliminin 5. harmonigi
144 L1:15 Float (0] . hattin akiminin 5. harmonigi
146 L2:15 Float (0] . hattin akiminin 5. harmonigi
148 L3:15 Float (0] . hattin akiminin 5. harmonigi
150 L1:v7 Float (0] . hat faz geriliminin 7. harmonigi
152 L2:v7 Float (0] . hat faz geriliminin 7. harmonigi
154 L3:v7 Float (0] . hat faz geriliminin 7. harmonigi
156 L1:17 Float (0] . hat akiminin 7. harmonigi

158 L2:17 Float (6] . hat akiminin 7. harmonigi

160 L3:17 Float (6] . hat akiminin 7. harmonigi

162 L1:vV9 Float (0] . hat faz geriliminin 9. harmonigi
164 L2:vV9 Float (0] . hat faz geriliminin 9. harmonigi
166 L3:vV9 Float (6] . hat faz geriliminin 9. harmonigi
168 L1:19 Float (6] . hat akiminin 9. harmonigi

170 L2:19 Float (6] . hat akiminin 9. harmonigi

172 L3:19 Float (0] . hat akiminin 9. harmonigi

174 L1:V11 Float (0] . hat faz geriliminin 11. harmonigi
176 L2:V11 Float (6] . hat faz geriliminin 11.harmonigi
178 L3:V11 Float (0] . hat faz geriliminin 11. harmonigi
180 L1:111 Float (0] . hat akiminin 11. harmonigi

182 L2:111 Float (6] . hat akiminin 11. harmonigi

184 L3:111 Float (6] . hat akiminin 11. harmonigi

186 L1:V13 Float (6] . hat faz geriliminin 13. harmonigi
188 L2:V13 Float (0] . hat faz geriliminin 13. harmonigi
190 L3:V13 Float (0] . hat faz geriliminin 13. harmonigi
192 L1:13 Float (0] . hat akiminin 13. harmonigi

194 L2:113 Float (0] . hat akiminin 13. harmonigi

196 L3:113 Float (6] . hat akiminin 13. harmonigi

198 minULN1 Float (0] . hattin minimum faz gerilimini
200 minULN2 Float (0] . hattin minimum faz gerilimini




202 minULN3 Float (0] 3. hattin minimum faz gerilimini

204 minULNort Float (0] Hat gerilimlerinin minimum ortalamasi
206 minULLA1 Float (0] 1. ve 2. hat arasi gerilimin minimumu
208 minULL2 Float (6] 2. ve 3. hat arasi gerilimin minimumu
210 minULL3 Float (0] 3. ve 1. hat arasi gerilimin minimumu
212 minULLort Float (0] Hat gerilimlerinin ortalamalarinin min.’ u
214 minl1 Float o} 1. hattin minimum akimi

216 minl2 Float o} 2. hattin minimum akimi

218 minl3 Float o} 3. hattin minimum akimi

220 minl-toplam Float (0] Minimum toplam akim

222 minP1 Float (0] 1. hattin minimum aktif glict

224 minP2 Float (0] 2. hattin minimum aktif glict

226 minP3 Float (0] 3. hattin minimum aktif glict

228 minP-toplam Float (0] Toplam aktif glictin minimumu

230 minQf1 Float o} 1. hattin minimum reaktif glict

232 minQ2 Float o} 2. hattin minimum reaktif gtict

234 minQ3 Float (0] 3. hattin minimum reaktif glict

236 minQ-toplam Float (0] Toplam reaktif gliciin minimumu

238 minS1 Float (0] 1. hattin minimum gérundr gict

240 minS2 Float (0] 2. hattin minimum gérindr giict

242 minS3 Float (0] 3. hattin minimum gérindr giict

244 minS-toplam Float (0] Toplam goérinir giicin minimumu

246 maxULN1 Float (0] 1. hattin faz geriliminin maksimumu
248 maxULN2 Float (0] 2. hattin faz geriliminin maksimumu
250 maxULN3 Float (6] 3. hattin faz geriliminin maksimumu
252 maxULNort Float (6] Faz gerilimlerinin ortalamalarinin max.'u
254 maxULL1 Float (6] 1. ve 2. hat arasi gerilimin maksimumu
256 maxULL2 Float (0] 2. ve 3. hat arasi gerilimin maksimumu
258 maxULL3 Float (0] 3. ve 1. hat arasi gerilimin maksimumu
260 maxULLort Float (6] Hat gerilimlerinin ortalamalarinin maksimumu
262 maxl1 Float (6] 1. hat akiminin maksimumu

264 maxl|2 Float (0] 2. hat akiminin maksimumu

266 maxl|3 Float o} 3. hat akiminin maksimumu

268 max|-toplam Float (0] Maksimum toplam akim




270 maxP1 Float (0] 1. hattin maksimum aktif glict
272 maxP2 Float (0] 2. hattin maksimum aktif glict
274 maxP3 Float (0] 3. hattin maksimum aktif glict
276 maxP-toplam Float (0] Maksimum toplam aktif gii¢
278 maxQ1 Float (0] 1. hattin maksimum reaktif glict
280 maxQ2 Float (0] 2. hattin maksimum reaktif glict
282 maxQ3 Float o} 3. hattin maksimum reakitif glicti
284 maxQ-toplam Float o} Maksimum toplam reaktif glic
286 maxS1 Float (0] 1. hattin maksimum gérinir glcl
288 maxS2 Float (0] 2. hattin maksimum gériindr glci
290 maxS3 Float (0] 3. hattin maksimum gériinir gicl
292 maxS-toplami Float (0] Maksimum toplam gérinir guig
Hata Kontrol Metodu

Mesajlar CRC (Cyclical Redundancy Check) metoduna dayanan hata kontrol alani icerirler. CRC alan1 mesajin tamaminin igerigini kontrol eder.

Mesaji olusturan her bir karakter icin herhangi bir parity kontrolii yapilmadan uygulanir. CRC alani 2 bayta sahiptir.

7. BAGLANTI SEMASI

Gndl A B
R

CompofH i o

il

s

ELavs | RELAY

PM-PA/C

POWER ANALYZER
Supply Voltage(Un) : 230VAC 50 60HZ
Operating Range  :0.8-1,2 Un
Current Inputs : 0,02A -5.,5A
Accuracy N

L{'-J I+ |L1||_El_3||11 ||12||21||22| |31||32|
|

ond A [B e O e
FE-aEs TT-TZ | RELATZ | RELATT
PM-PAG/C

POWER ANALYZER

Supply Veltage(Un) : 230VAC 50 60HS
Operating Range  :0.8-1,2 Un
Current Inputs :0,02A -5,5A
Accuracy : %1

I O e ] R R R S I
| |

=hkh

Sekil-1A PM-PA/PM-PAC Baglant1 Semasi

zLEE

Sekil-1B PM-PA G/PM-PAGC Baglanti Semasi




8. TEKNIiK OZELLIiKLER

Calisma Gerilimi (Un)
Calisma Arahig
Calisma Frekansi
Gosterge

Voltmetre Girdileri

Ornekleme oram
Ampermetrik Girdileri

Asin Yiik Girisi
Gosterge Saysi
Olcmeler

Hassasiyet
Yaklasik Nem Deger
Arahgi (R.H.)

Uygun Baglant1
Baglant1 Sekli
Koruma Simfi
Plastik Materyal
Calisma Sicakhig
Agirhk

220VAC

(0.8-1.2)xUn

50/60 Hz

9mm kirmizi 7 segmentli LED, 3 dijitli 3 sira ve 6
dijitli enerji ve toplam gosterge

VLI, VL2, VL3, N: 0-300V~ faz-nétr, 0-500V~ faz-
faz arasi, 50-60Hz.

Periyot bagina 64 6rnek

ALI1, AL2, AL3, COM. 3 adet / SA dis seconder akim
trafosu gerekli

max 7 A~ saniyede 20A

4 gosterge se¢ilmis parametreleri gosterir

Oniigiincii harmonik (50Hz) ve dokuzuncu harmoniye
(60Hz) kadar T.R.M.S. (dogru effektif deger)

Akim ve gerilim okumada %1; gii¢ icin %2

%20 den %80 e, yogunlagma hari¢

Tek fazli veya 3 fazli sistemler
Panoya montaj

1P 20
V0 yanmaz
-25°C ... +65°C

PM-PA: 475 gr., PM-PAC: 515 gr.

9. KULLANIM VE GUVENLIK SARTLARI

Cihazin dogru ve giivenli kullanimi i¢in asagidaki hususlara uyulmas: gerekir;

o (Cihaz baglanirken biitiin enerjiyi kesiniz.

e Cihaz sebekeye bagliyken 6n paneli ¢ikartmayiniz.

e (Cihaz solvent veya benzeri bir madde ile temizlemeyiniz.

e Baglanti semasina gore baglantilar1 kontrol ediniz.

® Arizal cihazlar sadece yetkili bayii veya tiretici tarafindan tamir edilmelidir.

Bu sartlara uyulmamasi, ciddi yaralanmalar ve 6limciil sonuglara neden olabilir.
Bu sartlarin dikkate alinmamasi1 durumunda dogabilecek sonuglardan iiretici firma veya yetkili satici sorumlu degildir.

10. MEKANIiK BOYUTLAR

96,00 mm
90,00 mm

96,00 mm

«—— 90,00 mm

P

96,00 mm —

2,80 mm

19,00 mm

— 4980 mm —
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Tel: 0 212 879 07 74 Faks: 0 212 879 07 78
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‘ ‘
T

E E

E E

2 8

[ar] o

[Ty ™
y—

28,00 mim






